S 1.00 INSTALACJE TELETECHNICZNE.
S 1.01 INSTALACJE SYSTEMUSYGNALIZACJI WLAMANIA | NAPADU; KONTROLI DOSTEPU,;
MONITORINGU WIZYJNEGO.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycce wykonania i odbioru robdt
instalacyjnych instalacji Systemu Sygnalizacji W& i Napadu, Systemu Kontroli Depti | Systemu Monitoringu
Wizyjnego zwazanych z zabezpieczeniem Kancelarii Materialow aNigjych w siedzibie RD®przy ulicy Chmielnej 54/57
w Gdaisku.

1.2. Lokalizacja

Przedmiotowe robotydula realizowane w pomieszczeniach budynku przy ulicyn@nej 54/57 w Gdiasku.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.4. Zakres robo6t objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn@&i umaliwiajace i magce na celu wykonanie
instalacji systemu wilamania i napadu, systemu kiinttosepu oraz monitoringu wizyjnego dla potrzeb Kanceélari
Materiatéw Niejawnych.

Zakres prac obejmuje:

- zakup, dostarczenie na miejsce robo6t i wbudowanszystkich materialtdw niezdnych do prawidlowego
wykonania robat;

- wyladunek materiatéw i spgiu na terenie robdt;

- transport sprgu i materiatéw na stanowiska pracy;

- roboty montaowe;

- wykonanie niezdnych pomiaréw i préb;

- opracowanie i wykonanie petnej dokumentacji powykwozej;

- prace porzdkowe oraz wywoz lub utylizacja odpadéw pobudowdmyc

- proby i czynnéci odbiorowe;

Zakres rzeczowy obejmuje wykonanie:
- instalacji okablowania poziomego i pionowego;
- monta czujek pasywnej podczerwieni przestrzennych zraagkingiem
- monta czujek kontaktronowych
- monta przycisku hapadowego stacjonarnego
- monta przycisku napadowego radiowego
- monta centrali sygnalizacji wlamania i napadu;
- monta manipulatoréw i czytnikéw kart do obstugi systemu;
- monta kontroleréw drzwi;
- monta przycisku wyfcia ewakuacyjnego;
- monta sygnalizatorow akustycznych;
- monta zamka na drzwiach ppa elektrozaczepu;
- monta zasilaczy i akumulatoréw;
- monta kamer koputowych CCT IP
- monta rejestratora 4 — kanatowego CCTV IP
- monta dwdch monitoréw CCTV



- monta konwertera HDMI/LAN
- uruchomienie systemow;
- przekazanie sygnatéw do pom. portierni.

Szczegdlowe dane Hoiowe i jakaciowe zawarto w dokumentacji projektowejProjekt wykonawczy
zabezpieczenia Kancelarii Materiatéw Niejawnychiedsibie RDG przy ulicy Chmielnej 54/57 w Gdaku

1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie& w kazdym przypadku nagpujaco:

System SSWiN - system sygnalizacji wlamania i napadu - zespd@dkéw technicznych i programowych
przeznaczony do wykrywania i sygnalizowania niemnych warunkéw wskazagych na istnienie zagzenia.
System KD - system kontroli dogpu — zespokrodkdw technicznych i programowych, przeznaczonywdzielenia

kontrolowanych stref dogtu oraz sygnalizacji zagtenia przez proby wéjia 0séb nieuprawnionych.
System CCTV- System telewizji dozorowej/monitoringu wizyjnego
Pasywna czujka podczerwieni czujka wykrywajca zmiany natzenia promieniowania podczerwonego
emitowanego przez intruza
Ekspander - modut centrali alarmowej lub kontroli depu zwigckszajc
liczbe obstugujcych adresow
L acze- zespokrodkow sprztowych i programowych do przesytania informacji
Parametryzacja - okrelenie jednego lub wtej parametréw elektrycznych linii, odchyitka oditth powoduje
wywotanie sygnatu alarmowego
Obszar chroniony - przestrzé objeta dziataniem systemu alarmowego
Manipulator LCD - klawiatura wyposana w wywietlacz ciektokrystaliczny
Centrala alarmowa - zespékrodkéw sprztowych i programowych, dziakg wedtug okrélonego algorytmu i
realizupcy co najmniej funkcje decyzyjne i stejeg w systemie alarmowym
Prace kablowe- 0g6t prac zwjzanych z zainstalowaniem niezimych kabli 4cznie z samymi kablami, materiatami
instalacyjnymi i pomocniczymi
Prace montazowe - 0gét niezlgdnych prac zwgzanych z zainstalowaniem
urzadzen, facznie z samymi ugglzeniami i materialami pomocniczymi
Prace uzupetniapce - prace pozwalafe na zapewnienie wiaiwej pracy
i kontroli zainstalowanego systemu obejaug instalagj oprogramowania,
prace kontrolne, rozruchowe i szkolenie
Sygnalizator akustyczny wewmtrzny - sygnalizator alarmu emitagy sygnat akustyczny
UPS- zrodio zasilania systemu lub jegogéei w warunkach zanikuzasilania sieciowego
Czujnik kontaktronowy — Czujka stykowa, w ktorej elementem detekcyjnyst fwntaktron
Kamera TV wewnetrzna - kamera przystosowana do pracy w klasiedowiskowej |ill (PN-EN-50131-
1:1999 p. 7.1.)

1.6. Wymagania dotyczce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umowa oraz za prawidkpyakaos¢ zastosowanych
materiatlow i wykonywanych robdt. Wykonawcajest odgzialny za dokladne wytyczenie w terenie i w aekivach
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z podanymi wyari@a w dokumentacji projektowej (wszystkie wymianglezy
sprawdzt w naturze).

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wykonywaniu robot zostarpoprawione przez
niego na whasny koszt, z vagkiem, kiedy dany ljd okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych przez
Zamawiajicego.

Ewentualne decyzje inspektora nadzoru defyezakceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdlbt kedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umalekumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznejtake
normach i wytycznych stosowania.

Polecenia inspektora nadzoru dotyez realizacji robo6t ¢rla wykonywane przez Wykonawaie pé&niej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod gbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wgtmania robot w takiej sytuacii
ponosi Wykonawca.

Przed przysipieniem do prac zwranych z prac sprztu inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy zeo
przeprowad# kontrole przygotowania do prac wykonawczych.

Kontrola polegé bedzie na:

e sprawdzeniu wymaganych uprawiekipy wykonawczej,



«  sprawdzeniu kompletdoi zestawu nakgizi i maszyn stmcych do prac
e sprawdzeniu wyposania ekipy w wymagan&odki BHP.

Wykonawca musi przewidzéeutrudnienia zwizane z charakterem budynku.
Kolejnos¢ wykonywania robot

- Przepusty przegiany i stropy;

- Budowa systemu listew na korytarzach;

- Ewentualne wykucie bruzd;

- Uktadanie okablowania w bruzdach, rurach PCWwhkeh i korytach kablowych;

- Montaz centrali, oraz modutéw kontroli drzwi i wyposmia;

- Montaz wszystkich elementéw liniowych;

- Montaz zasilaczy;

- Uruchomienie systemu;

- Pomiary elektryczne i teletechniczne;

- Przekazanie sygnatéw do portierni

- Szkolenie obstugi

- Dokumentacja powykonawcza,;

2. MATERIALY

Wszystkie zakupione przez Wykonawenaterialy, dla ktorych normy PN oraz NO-04 przevjdd posiadanie
zawiadczenia o jak&i lub atestu, powinny liyzaopatrzone przez producenta w taki dokument. inai@riaty powinny b
wyposaone w takie dokumenty ngczenie Inwestora. Przewody kabelkowe powinnyénizelaci niemniejsza i 750V.

2.1. Przewody

- Przewody sygnatowe, magistralowe — zgodnie z ptejakSSWIiN, SKD i CCTV.
- przewody zasilaice — zgodnie z bran elektryczn.

3. SPRZET

Roboty mana wykonyw& przy wyciu dowolnego spezu nie wplywajcego na jak& wykonanych robot i
whbudowanych materiatow.

4.  TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu dostosowanymi do rodzaju, déugo ci¢zaru
przewaonych materiatdw i nie wplywagych niekorzystnie na ich wdeiwoscioraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ciagi kablowe

Zaleca s}, aby prace kablowe prowadzit wykonawca systemu.iniym przypadku wykonanie prac kablowych
powinno s¢ odbywa& pod nadzorem autorskim w zakresie uzgodnionym.

Zgodnie z projektem instalacja SSWIN, SKD i CCTV addna bdzie w listwach kablowych natynkowo lub
podtynkowo w rurach PCV po uzgodnieniu z Inspektoredzoru .

Korytka, listwy i rury instalacyjne mugzmie¢ minimum 30% zapasu pojen¥ud oraz zawier& wszystkie elementy
jak: rozga¢zniki, odefcia, hczniki. tuki itp. gwarantujce bezpieczne prowadzenie kabli. Kable SSWiIN, SKECITV i
elektryczne naley prowadzé w osobnych gigach z zachowaniem minimum 50mm egst

Trasowanie przewodéw nale wykona& uwzgkdniajgc konstrukog budynku oraz zapewnigj bezkolizyjndé z
innymi instalacjami. Trasa instalacji winnacbprzejrzysta, prosta i degna do prawidtowej konserwacji i remontéw.
Wskazane jest, aby w miamozliwosci trasa przebiegata w liniach pionowych i poziofmyc

Koncéwki zarobione z rezemvod 20 do 50 cm. Kiowki przewoddéw powinny kiy opisane po obu kKeach, z
zachowaniem symboliki zgodnej z projektem wykonamezinstalacji SSWIN, SKD i CCTV, w sposéb czytelny,
umazliwiajacy identyfikacg linii.

Wypusty instalacyjne do czujek kontaktronowych voypadzé bezpdrednio przy écieznicach okiennych i
drzwiowych po przeciwnej stronie co zawiasy. Wypult czujek pasywnej ruchu oraz zbicia szyby wwadza zgodnie
z DTR. Wypusty do manipulatoréw i czytnikéw kart prpwadzé na wysokéci 1,4 - 1,6 m od podtogi jednak wysaka



miejsce montau nalery uzgodné z Uzytkownikiem, Inspektorem Nadzoru oraz innymi brami — w szczeg6lni z
brarza elektryczn.

5.2. Uktadanie i mocowanie przewodéw

Trasowanie nalgy wykona zgodnie z pkt. 5.1. Przewody uktadane w listwakbritkach, uktada sibez mocowania.
Przewody wprowadzane do gdzer winny mie nadwyke diugaici niezledng do wykonania paczer. Zagicia i tuki w
ptaszczynieprzewodu powinny kiytagodne i zgodne z zaleceniami producenta. Zabsanuktadania kabla bezpednio
w $cianach, w ziczach piyt itp. bez zastosowania oston w postacostonowych. Przewody musby¢ utozone swobodnie
i nie mog by¢ naraone na naagi oraz dodatkowe nagrenia.

5.3. taczenie przewodéw

Zadnych przewodow nie mpa przediuac. Wszystkie przewody relacji centrala/modut/korgrelirzadzenie
wyniesione (np. czujnik itp.) mugby¢ utozone jako jeden odcinek.

5.4. Wykonanie SSWIN, SKD i CCTV

Sygnalizacji Wtamania i Napadu zaprojektowany Zostgako uradzenie referencyjne - na bazie systemu Satel
INTEGRA 64. Jest systemem o architekturze rozpmasgzdmaliwosé instalacji oddalonych modutéw - podcentrale,
ekspandery, kontrolery). Zadzanie systemem realizowane jest przez odpowiedaieipulatory i/lub komputer PC za
pomog programu Guard lub innej aplikacji integracyjngj imPro BMS.

System sygnalizacji wkamania i napadu dla pomiemzicz Kancelarii : wszelkie elementy centralne (caat
manipulator kodowy itp.) oraz stegap kxda zainstalowane w obudowach z koniraltwarcia. Strefy alarmowecta
uzbrajane/rozbrajane przy pomocy kodéw przez upi@venosoby, z mdiwoscig wykorzystania funkcji dwustopniowego
rozbrajania. W calym systemie (KD) obawtiljgcym identyfikatorem édzie pasywna karta zbéniowa HID. Czytniki
identyfikacyjne lgda miaty zas¢g do 10cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jakéci jest stwierdzenie ogjniccia zalazonej jak@ci wykonanych robot. Kontrola jakoi materiatow
i robot polega na sprawdzeniu zgoérizastosowanych materialdw i wykonanych rob6t maganiami okrdonymi przez
Zamawiajcego w ST i dokumentacji wykonawczej — w tym celykbdhawca ma obowzek wykonania petnego zakresu
wymaganych bada Materialy posiadafe atest producenta, stwierdgaj ich pets zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST
i/lub odpowiedniej PN , magby¢ dopuszczone przez Zamavgieggo bez gycia dodatkowych badaPo wykonaniu bada
Wykonawca przedstawi nagpiie ich wyniki do akceptacji Zamawigjego.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiaru jest:

- mb — dla linii i przewodow;
- szt — dla pejczen i osprztu
- kpl. — dla pomiaréw i innych.

8. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowrek znd, stosowa i przestrzega przepiséw dotyczych ochronysrodowiska naturalnego w
okresie prowadzenia rob6t. Wykonawca zoh@any jest do usuwania gruzu i sgiemia miejsca pracy na wtasny koszt.

9. NADZOR AUTORSKI

Projektant zastrzega sobie prawo petnienia nadaatarskiego przy wdeaniu i realizacji niniejszego projektu, jak
réwniez jego zgody w przypadku dokonywania jakichkolwiekian.

10. Konserwacja biezaca, eksploatacja, serwis

Czynndci biezagcej konserwacji i serwis nalg zlecic firmie posiadajcej odpowiednie uprawnienia (koncesja
MSWiA, wpis na list kwalifikowanych pracownikéw zabezpieczenia teckni&go, autoryzacje producenta), caylev
gestii INWESTORA.

Konserwacja powinna ldyprowadzona zgodnie z zaleceniami producentéwdzed oraz zgodnie z wytycznymi
zawartymi w Polskiej Normie SystemyAlarmowe PN 93&390 i skryptu ZRTOM TECHOM “Zasady instalowania
ikonserwaciji elektronicznych systemow alarmowychmaniowych i napadowych” oraz PN-EN 50131.



Konserwacji podlegajnastpujace elementy systemu:

— oprogramowania systemu Satel INTEGRA oraz SKD pawoinby objte statym nadzorem
administracyjnym,

- elektrozaczep naly chront przed nalotem powstajym podczas eptej pracy ( elektrolizie ),
przecierajcgo wazelin elektrotechniczs

- samozamykacz - nalg okresowo dokonyw@aprzeghdu i regulacji,

— raz na kwartat sprawdzgofczenia wykonane przy pomocy zaciskéwbowych,

— raz na kwartat naly sprawdzé zasilania urgdzer oraz akumulatory,

- raz na kwartat naley sprawdzt zamocowanie uarzer zewrgtrznych,

11. ODBIOR ROBOT

Zamawiajcy przeprowadzi odbiory rob6t ulegeych zakryciu oraz odbior keowy poszczegdlnych elementow
instalaciji.
Odbiory czsciowe robot ulegacych zakryciu obejmaj
- sprawdzenie zainstalowanie fragmentéw instaladjirek kpdg niewidoczne lub trudne dosprawdzenia po
zakaczeniu rob6t montawych.

Odbiorom przejciowym — etapowym podleggj
— osadzone konstrukcje wsporcze, kable, przewody;
— utozone rury przed waggnieciem przewodow;
— osadzone konstrukcje wsporcze przed zamontowarpanaw;
- mont& osprztu.

Do odbioru kaacowego Wykonawca winien dostarczy
- dokumentagj powykonawcg;
- protokoty bada i pomiaréw;
- protokoty odbioréw cgsciowych;
— dokumenty péwiadczajce wycie materiatdw dopuszczonych do obrotu w budowviggt
- oswiadczenie Wykonawcy o zakozeniu robét i gotowdzi instalacji do eksploatac;ji.
- oswiadczenie kierownika budowy o prawidtowym wykonani zakaiczeniu rob6t zgodnie z projektem,
obowigzujagcymi przepisami, PN i umoyv

Komisja odbiorowa dokonuje zbadania komplétio aktualndci i stanu powykonawczej dokumentacji technicznej,
dokonuje bezpirednich ogidzin wszystkich elementdéw instalacji, sprawdza fijoRalng¢ urzdzen oraz wyniki
pomiaréw.

12. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw pfatngci jest cena skalkulowana przez Wykonawc zaoferowana zamawigiemu w ofercie
przetargowej. Cena uwzglnia wszystkie czynrigi, wymagania i badania sktadeg s¢ na wykonanie wycenianej roboty,
chybaze umowa stanowi inacze;j.

Cena obejmuje:

—  zapewnienie niezllnych czynnikdéw produkcji;

- wewretrzny transport materiatow i wydzeh oraz nargdzi;

— mont& i demonta sprztu pomochiczego;

— ustawienie, przestawienie, przenoszenie i rozebnaiezlgdnych do montau rusztowa;

- monta aparatow;

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw i sprawdag

- wywiezienie odpad6w na wysypisko lub ich utylizacja

Cena uwzgldnia réwnie:

— nieuniknione odpady, ubytki i straty materiatowe;

— ilosci materiatdw potrzebnych do wykonania niedibych poprawek w toku prowadzenia robaét;

—  postoje spowodowane procesem technologicznym oyaikie z przestawiania spyta;

- przerwy wywotane warunkami niezateymi od Zamawiajcego.

Ptatndci bedg realizowane zgodnie z cgonfertowg w oparciu o protokoty odbioru zgodne z zapisamiwe®erze umowy.



13. NORMY | PRZEPISY ZWI| AZANE

13.1.Normy

10.2.Inne

PN-93E-08390
PN-EN 50131

PN EN-45014
PN-IEC 801-4

PN-EN 50173-1:2004
PN-IEC 60364-1
PN-IEC 60364-4-41
PN-IEC 60364-4-46

PN-IEC 60364-4-482

PN-IEC 60364-5-51

PN-IEC 60364-5-52

PN-IEC 60364-5-53

PN-IEC 60364-5-54

PN-IEC 60364-5-56

PN-IEC 60364-6-61

PN-IEC 60364-5-548

PN-EN 60364-5-559

PN-EN 50086-1

PN-EN50086-2-1

PN-EN 50086-2-2

PN-EN 50086-2-3 2

PN-88/E-08501

PN-N-01256-4
PN-N-01256-5

Systemy alarmowe

Systemy alarmowe

Deklaracje zgoditd

Kompatybilné elekromagnetyczna

Elementy okablowania

Instalacje elektryczne w obiektdmidowlanych, zakres, przedmiot iwymagania
podstawowe.

Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dlazapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przeciwparowa.

Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dlazapewnienia
bezpieczastwa. Odiczanie izolacyjne igczenie.

Instalacje elektryczne w oldekt budowlanych. Ochrona dlazapewnienia

bezpieczastwa. Dobdrsrodkéw ochrony w zalaosci od wptywoéw zewstrznych.
Ochrona przeciwp@rowa.

Instalacje elektryczne w obiektebudowlanych. Dobér i monmtayposaenia
elektrycznego. Postanowienia ogdéine.

Instalacje elektryczne w obiektebudowlanych. Dobdr i mortayposaenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

Instalacje elektryczne w obiektebudowlanych. Dobdr i mortayposaenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w obiektebudowlanych. Dobdér i mortayposaenia
elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne.

Instalacje elektryczne w obiektebudowlanych. Dobdr i mortayposaenia
elektrycznego. Instalacje bezpiefigava.

Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych. Sprawdzanie odbiorcze.

Instalacje elektryczne w oldekt budowlanych. Dobor i morntayposaenia
elektrycznego. Uktady uziemigje i pohkczenia wyréwnawcze
instalacjielektrycznej.

Instalacje elektryczne w obieltdbudowlanych. Dob6r i mortayposaenia
elektrycznego. Oprawyswietleniowe i instalacje &vietleniowe.

Systemy rur instalacyjnych do praxesia przewodéw. G#é 1. Wymagania
ogolne

Systemy rur instalacyjnych do prdeemia przewodow. @G%¢ 2-1:Wymagania
szczegOtowe dla systemdw rur instalacyjnych sztyshny

Systemy rur instalacyjnych do mdeenia przewodow. €& 2-2:Wymagania
szczegO6towe dla systeméw rur instalacyjnyaikich

Systemy rur instalacyjnych dowadzenia przewodow. €& 2-3:Wymagania
szczegotowe dla systemow rur instalacyjnych elastych

Urmdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpidstea

Znaki bezpiearstwa. Technicznérodki przeciwpaarowe

Znaki bezpiearstwa. Zasady umieszczania znakow bezpigsteea nadrogach
ewakuacyjnych i drogach parowych

Rozporzdzenie Rady Ministrow z dnia 29 maja 2012 r. w gpeasrodkéw bezpieczestwa fizycznego
stosowanych do zabezpieczania informacji niejawnych

Dz. U. nr 114 poz. 740 — Ustawa z dnia 22 sierfi®@7 roku o ochronie os6b i mienia.

Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 4 lutego 1999 roku sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu rozpgizenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacw sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie — Dz. U. nr 15 poz. 140
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@3sprawie bezpiechstwa ihigieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U.2003.@7%)

Rozporadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spoteczreefnia 26 wrzénia 1997 w sprawieogdinych



warunkéw bezpiecZsstwa i higieny pracy (Dz.U.2003.169.1650)

Rozporzdzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spoteczrejdnia 14.03.200 w sprawiebezpietzsva
Ministra higieny pracy przyecznych pracach transportowych(Dz.U.200.26.313)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowtanypz.U.2004.92.881)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni202 w sprawie sposobéwdeklarowania zgadno
wyrobow budowlanych oraz sposobu oznakowania igkiembudowlanym (Dz.U.2004.198.2041)
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczpospolitej z Bdiaierpnia 2004 w sprawieogtoszenia jednolitego
tekstu ustawy i systemie oceny zgogtigDz.U.2004.204.2087)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 w sprawie systemow ocenyzgo#ip
wymagai, jakie powinny spenia notyfikowane jednostki uczestnige w oceniezgodrioi oraz sposobu
oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE(2004.195.2011)

Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 w wmabezpieczéstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych.



